EZ Servomech.

9.1 ELEKTRISCHE ENDSCHALTER “FCE”

Die ELEKTRISCHEN ENDSCHALTER FCE verhindern das Ausfahren des Hubzylinders bis zum
mechanischen Endanschlag und eine damit verbundene Beschadigung des Linearantriebes. Die
Ausfliihrung ist robust und daher auch fiir Anwendungen einsetzbar, die unmittelbar Umwelteinfliissen
ausgesetzt sind. ELEKTRISCHE ENDSCHALTER FCE sind fiir alle Standardhubléangen bis zu 1.000 mm
Hub erhaltlich.

Die ELEKTRISCHEN ENDSCHALTER FCE bestehen aus 2 Mikroschaltern ((")ffner, NC), die in ein
abgedichtetes Aluminiumgufligehause integriert sind. Die Mikroschalter werden durch spezielle
Endanschlage aktiviert, die auf der Stange (rostfreier Stahl) in Hubrichtung mitgezogen werden. Beim
Wechseln der Hubrichtung wird der Mikroschalter durch eine vorgespannten Feder wieder geldst.

Einstellen der Endpositionen: Anschlag Nr. 1 gibt die Endlage der eingefahrenen, Anschlag Nr. 2 die
Endlage des ausgefahrenen Hubzylinders an.

Die maximale Arbeitshublange wird erreicht, indem die Endanschlage Nr. 1 und Nr. 2 in den dul3ersten
Position fixiert werden. In diesen Endlagen bleibt noch ein zusatzlicher Hub, bevor der Linearantrieb
den mechanischen Endanschlag erreicht.

BEMERKUNG: Der vorhandene zusatzliche Hub kann nicht genttzt werden! Wenn die Anwendung
einen zusatzlichen Hub zum Stoppen des Linearantriebes erfordert, bitte
SERVOMECH kontaktieren!

ACHTUNG: Die erforderliche Hublange der Anwendung darf den maximal méglichen Arbeitshub
des Linearantriebes nicht liberschreiten (siehe auch das TECHNISCHE DATENBLATT, welches mit
dem Linearantrieb geliefert wird).

Die ELEKTRISCHEN ENDSCHALTER FCE werden, wie im nachstehenden elektrischen Anschluf3plan
gezeigt, mit der Steuereinheit (nicht im Lieferumfang inkludiert) verbunden. Nur so kann eine
rechtzeitige Motorabschaltung erfolgen und eine Beschadigung des Linearantriebes verhindert werden.
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Beziiglich der Lage der FCE Dose - | - _\>
mit Kabel auf der Geh#useseite:
MINIMAL EINGEFAHRENE LANGE wird mit RING 1 >, \
eingestellt und mit SCHALTER FC1 begrenzt —\e ﬁ@ 1
MAXIMAL AUSGEFAHRENE LANGE wird mit RING 2

eingestellt und mit SCHALTER FC2 begrenzt

ELEKTRISCHE ENDSCHALTER FCE sind far

SCHALTSCHEMA Hubgeschwindigkeiten bis 30 mm/sec. vorgesehen.
v ] l I v Far héhere Hubgeschwindigkeiten empfehlen wir die
ki Ee\ss1 B\ssz \ke Verwendung von magnetischen oder induktiven
I Endschaltern, da Linearantriebe mit FCE aufgrund

moglicher Massentragheitsmomente Uber den End-
anschlag fahren und der Endschalter dadurch be-
<2 [<i schadigt werden kénnte. Das Stoppen kann durch
den Einsatz eines Bremsmotors unterstutzt werden.

Weil Gelb

frct frc2 NENNWERTE
roun oren Spannung Ohmsche Last | Induktive Last
e oz 250 VAC 5 A 3 A
30vDC 5 A 0.1 A
v -V 125V DC 1.4 A —
——~ SCHLIESSER _E Die FCE werden standardmafig mit einem 1.5 m
_t OEENER TASTER langen Kabel (4 x 0.75 mm?) geliefert.
[:] RELAISSPULE Auf Anfrage sind langere Kabel und 10 Ampere
e NROSCRIL R Mikroschalter erhéitlich.
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ANSCHLUSSPLAN
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9.2 MAGNETISCHE ENDSCHALTER “FCM”

Die MAGNETISCHEN ENDSCHALTER FCM verhindern das Ausfahren der Hubzylinders bis zum
mechanischen Endanschlag und eine damit verbundene Beschadigung des Linearantriebes.

Bei Verwendung mehrerer Endschalter kbnnen verschiedene Positionen wahrend des Arbeitshubes
unabhangig voneinander erkannt werden. Diese Signale kdnnen sowohl zum Stoppen, aber auch zur
Positionserkennung des Hubzylinders verwendet werden.

Ein an der Laufmutter befestigter Magnetring erzeugt um das aufdere Schutzrohr ein Magnetfeld von
100 GauR.

Die magnetischen Endaschalter FCM werden mittels Ring am aufleren Schutzrohr befestigt. Aufgrund
des kontinuierlichen Magnetfeldes funktioniert der Endschalter in jeder beliebigen Einbaulage.

Um ein ausreichendes Magnetfeld zu erzielen, werden flir das auflere Schutzrohr Materialien wie
Aluminiumlegierungen oder rostfreie Stahle verwendet.

Linearantriebe mit magnetischen Endaschalter FCM sind standardmallig mit Schutzrohren aus
eloxierter Aluminiumlegierung und auf Anfrage aus rostfreiem Stahl erhaltlich.

Die magnetischen Endaschalter FCM werden mit Kunststoffklemmen am Schutzrohr befestigt. Um die
Funktion gewahrleisten zu koénnen, mull der Endschalter, mit der Typenbezeichnung nach oben
sichtbar, eingebaut werden.

ACHTUNG: Um Fehlfunktionen und Beschadigungen der MAGNETISCHEN ENDSCHALTER FCM zu
vermeiden, halten Sie sich bitte an die im Katalog angegebenen maximalen
Leistungskennwerte!

Die magnetischen Endschalter FCM sind zur Ansteuerung eines elektrischen Relais
vorgesehen und dirfen auf keinen Fall an die Versorgungsspannung des
Elektromotors angeschlossen werden!

yaN |
N} ) > ’.’
‘ T - =
iQ
I
§ /AN

7
©




EZ Servomech.

9.2 MAGNETISCHE ENDSCHALTER “FCM”

Linearantriebe mit MAGNETISCHEN ENDSCHALTERN FCM haben einen klrzeren Arbeitshub als im
Bestellcode angegeben. Die tatsachliche Arbeitshublange ist kiirzer, da der Endschalter FCM1 das
Signal bereits vor dem Erreichen der Endlage gibt. Die entsprechendenen Arbeitshublangen der
unterschiedlichen Linearantriebe sind den ERHALTLICHEN HUBLANGEN MIT FCM im Kapitel ABMESSUNGEN
zu enthehmen.

Bei Verwendung mehrerer Endschalter ist zu beachten, dass der/die zusatzliche(n) Endschalter
innerhalb des Arbeitshubes sowohl beim Ein-, als auch beim Ausfahren des Linearantriebes ein Signal
geben.

Die Position der MAGNETISCHEN ENDSCHALTER FCM kann muihelos durch Verschieben der
Befestigungsklemmen am auflieren Schutzrohr verandert werden.
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e Linearantrieb eingefahren: der Endschalter beriihrt das Getriebegehduse des Linearantriebes

e Linearantrieb ausgefahren: aufierste Markierung auf Schutzrohr beim Aufbau der Endschalter
beachten

Die maximale Arbeitshublange ist im Kapitel “Abmessungen® flir Hublangen bis 800 mm ersichtlich.

Fir Hublangen dber 800 mm bitte um Ricksprache mit SERVOMECH (Markierung ist auch bei
Hubléngen dber 800 mm am Schutzrohr ersichtlich!).

Bemerkung: Die Verdrehsicherung AR ist bei Verwendung magnetischer Endschalter FCM nicht
erhaltlich!

BETRIEBSDATEN

Gleichstrom |Wechselstrom
Spannung 3...130Vdc | 3...130 Vac
Max. Leistung 20W 20 VA
Max. Stromaufnahme | 300 mA (ohmsche Last)
Max. induktive Last 3w

Die FCM werden standardm&Rig mit einem 2 m langen Kabel (2 x 0.25 mm?) geliefert.
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9.3

INDUKTIVE ENDSCHALTER “FCP”

Der INDUKTIVE ENDSCHALTER FCP verhindert das Ausfahren der Hubzylinders bis zum mechanischen
Endanschlag und eine damit verbundene Beschadigung des Linearantriebes.
Zur Positionserkennung ist die Verwendung mehrerer Endschalter moglich.

Die INDUKTIVEN ENDSCHALTER FCP werden am &aufReren Schutzrohr in der gewinschten Postion
aufgebaut. Ihre Position kann nicht verandert werden. Die Endschalter FCP sind standardméRig Offner
(NC) ausgeflhrt.
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Antrieb eingefahren: FCP 1
Antrieb ausgefahren: FCP 2

FCP 2 FcP 1 | . =
1’ 1
P ﬁ%%zs
b O
: o~ )
SCHALTSCHEMA
+V +V
—|B‘°“" {ﬁr:clg FCP2 Eo?'—rc‘l;g”
Schwarz Schwarz
Pl ] Spannung 10 ... 30 Vdc
Y“ “Ym )KZ “TBZ Max. Ausgangsstrom 200 mA
Spannungsabnahme <18V

Die FCP werden standardmaflig mit einem 2 m
langen Kabel (3 x 0.2 mm?) geliefert.
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