&2 Servomech.

8.1 ANBAU ELEKTROMOTOR

¢ STANDARD:
LINKS  "LH’ RECHTS "RH"

ELEKTROMOTOREN KLEMMKASTENPOSITION
Typ ATL und Typ BSA Typ UAL und Typ UBA
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STANDARD: W - STANDARD: W
AUF ANFRAGE: E ; N ; S AUF ANFRAGE E ; N
8.2 HINTERES BEFESTIGUNGSAUGE - MONTAGEPOSITION

Auf Anfrage ist das hintere Befestigungsauge um 90° gedreht lieferbar: BESTELL-CODE , RPT 90°*

Typ ATL - BSA Typ UAL — UBA

BaugroRRe: 10 — 20 —25 — 30 — 40 — 50 — 63 Alle Baugréf3en
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E2 Servomech.
8.3 ANTRIEBSVARIANTEN
Typ ATL20-25-30-40 — Typ BSA20-25-30-40
CODE AUSFUHRUNG CODE AUSFUHRUNG
Eintriebswelle Doppelte Eintriebswelle
Vers.1 Vers.2
[ -
07‘ ! o
LR
I 3
M[]
gd ©
Motorflansch Européischer Standard Motorflansch Européischer Standard
(IEC B14) (IEC B14) mit 2. Eintriebswelle
S Je/ S - Je/ M6, Tiefe 12
~——" / < <
o4 SZ4
0G N oG N
4 Bohrungen je 90° 4 Bohrungen je 90°
Vers.3 Vers.4 K __H__‘Z’d @m
c [
I 5 I 3
-—— | Pr— - - - ——
# . # .
- oP - _Q_JP
oM oM
C|Cl|C4| E k Y |@dj6|Ddm | n
ATL/BSA 20| 45 | 49 | 135 | 44 | 3x3x15| 58 9 46 20
ATL/BSA 25| 45 | 49 | 135 | 44 |3x3x15| 58 9 46 20
ATL/BSA 30| 50 | 54 | 149 | 52 |3x3x15| 62 10 54 | 22
ATL/BSA 40| 57 | 61 | 179 | 53 |5x5x20| 69 14 54 | 30
MOTOR;EI(_:ANSCH DG | IM | ON | OP |[OW F7| f
ATL/BSA 20 56 B14 55| 80 | 65 | 50 9 12.5
ATL/BSA 25 56 B14 55| 80 | 65 | 50 9 12.5
ATL/BSA 30 63 B14 55 ] 90 75 60 11 12
ATL/BSA 40 71 B14 6.5 | 105 | 85 70 14 12
Bemerkung: Abmessungen in Millimeter (mm)
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E2 Servomech.

8.3 ANTRIEBSVARIANTEN
Typ ATL50-63-80 — Typ BSA50-63-80
CODE AUSFUHRUNG CODE AUSFUHRUNG
Eintriebswelle Doppelte Eintriebswelle
_E_ 773\ ,EW _E_ 773\
- \Sz/} - \Sz/} @G 6 Bohrungen
je 60°
2 1 lon 2 P )
6 Bohrungen je 60 6 Bohrungen je 60 %
Vers.1 Vers.2 K a4 )
—t— @m
I =
e ol —]
ERESmENE 5 =
c o | c
k od k| |ed
Motorflansch Européischer Standard Motorflansch Européischer Standard
(IEC Bb5) (IEC B5) mit 2. Eintriebswelle
= ‘ : / = ‘ : / @G 6 Bohrungen
S ; S ; je 60°
a 4 75
S oN N N )%
Vers.3 [2H Vers.4 [ ~ /o—-H—@ gm
: 4 Bohrungen je 90° . 4 Bohrungen je 90
T &
| <~ ()
E._. )
:’: >
oM
Motorflansch + Kupplung h/ll(l)ztgrgirlsc(:)i:j;Kllé%pI;gg
IEC B14 oder IEC B5 . o
mit 2. Eintriebswelle
_/7\"_ -n/i\n-
= =
[\ [\
T T @G 6 Bohrungen
5y oy je 60°
N1 N1 @
24
2H
Vers.5 1 Vers.6 d )g/

4 Bohrungen je 90°

?m

4 Bohrungen je 9O°___'_(Z'_
-
j 0P
M1

C1/2
C2/2

Y1
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E2 Servomech.

8.3 ANTRIEBSVARIANTEN
Typ ATL50-63-80 — Typ BSA50-63—80

cit|c2| Y |YlL @G| L k |@dj6|@m| n

ATL/BSA 50| 136 | 222 | 102 | 182 |M5x0.8| 102 |6x6x30| 19 64 40
ATL/BSA 63| 165 | 269 | 100 | 220 |M6x1 125 |8x7x40| 24 63 50
ATL/BSA 80| 205 | 330 | 119 | 240 |M6x1 143 |8x7x40| 28 74 60

Motorlanseh | g oM oN o P ow | f
ATL/BSA 50| 63B5 | 71B5 |[M8x1.25| 140 | 160 | 115 | 130 | 95 | 110 | 11 | 14 | 12
ATL/BSA 63 80 B5 M10x1.5 200 165 130 19 12
ATL/BSA 80| 80B5 | 90B5 |M10x15 200 165 130 19 | 24 | 12

Motorflansch @ H1 @M1 | @NL | @P1 |@wl| fi

Adapter IEC
ATL/BSA 50| 80B14 — 80B5 |6.5 — M10x1.5 |120 — 200|100 — 165| 80 — 130 19 10 — 12
ATL/BSA 63| 90B14 — 90B5 [@8.5 — M10x1.5 |140 — 200|115 — 165| 95 — 130 24 10 — 12
ATL/BSA 80 |100 B14 — 100 B5|78.5 — M12x1.75/160 — 250|130 — 215|110 — 180 28 15 - 17

Motorflansch
Adapter IEC @ H1 @M1 G N1 gP1 | w1l | fl

ATL/BSA 50| 90B14 — 90B5 [©8.5 — M10x1.5 |140 — 200|115 — 165| 95 — 130 24 |10 - 12
ATL/BSA 63| 100/112 B14 - B5 |&8.5 — M12x1.75/160 — 250|130 — 215|110 — 180 28 |15 - 17
ATL/BSA 80 |112B14 — 112 B5|28.5 — M12x1.75/160 — 250|130 — 215|110 — 180 28 |15 - 17

| BEFESTIGUNGSFLANSCH  FlI

§L‘ J (auf Anf
= _ R auf Anfrage) .
BT 4 —
H T S ]
I
J (auf Anfrage) % e -H
S_LH{ QJO__ 5[—4 S
T N
v . V’I - 7
tl | Jo | sl v | vl | z
ATL/BSA 10 70 9 9 30 | 40 | 85
ATL/BSA 20 UAL/UBA 1| 70 | 9 9 30 | 40 | 85
ATL/BSA 25 UAL/UBA 2| 80 | 9 9 30 | 45 | 95
ATL/BSA 30 UAL/UBA 3| 85 | 9 10 | 35 | 50 | 100
ATL/BSA 40 UAL/UBA 4| 100 | 11 | 12 | 45 | 60 | 120
Bemerkung: Abmessungen in Millimeter (mm)
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